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Q/ Pos DESCRIZIONE NOTE [
A MOTORE AUTOFRENANTE PRINCIPALE Tipo STM o equivalente
MOTORE AUTOFRENANTE SECONDARIO (recupero
B funzione) Tipo STM o equivalente
RIDUTTORE A VITE SENZA FINE INTEGRATO CON
c RIDUTTORE EPICICLOIDALE (IRREVERSIBILE) Tipo STM o equivalente D
C RIDUTTORE A RUOTE DENTATE  CILINDRICHE/CONICHE | Ti56 STM o equivalente
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Codici Titoli elaborati H
DNDI 00018 CSA—Relazione generale
Q DNDI 00021 CSA—Relazione descrittiva modalita di stoccaggio
39
DNDI 00022 CSA—Descrizione sistemi di movimentazione edificio tipo
B DNDI 00025 CSA—=Sinottico manufatti Cemex
\ DNDI 00026 CSA—Sinottico manufatti ICPF
N\
DNDI 00027 CSA—Sinottico contenitori schermati alta integrita
o DNDI 00029 CSA—Sinottico contenitori cilindrici non schermati
DNDI 00030 CSA—Planimetria generale CSA
| | DNDI 00031 CSA—Piani di caricamento — planimetria e sezione CSA [ |
i F,l;l\ DNDI 00032 CSA—Piante edificio tipo
— T IF s1im
. iR T DNDI 00033 | CSA—Sezioni edificio tipo
DNDI 00034 CSA—Prospetti edificio tipo
L
@ DNDI 00039 CSA—Schema sistema TVCC area di stoccaggio
DND| 00042 CSA—Schema funzionale carriponte e pinza navata tipo
\ . / DNDI 00043 CSA—Assieme generale carriponte (tipico)
. pd DNDI 00044 CSA—Assieme pinze navata (tipico) |
s -
|| 3 DISPOSITIVO AUTOMATICO DI INSERIMENTO PERNI DI AGGANCIO PINZA
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‘ Qi% Pos. | Descrizione Note
§ 1 Gruppo di comando sollevamento
N
‘ 2 Doppia fune di sollevamento per ogni ramo di soll.
3 Albero di sincronismo tamburi
4 Tamburo funi di sollevamento
3 Freno di emergenza [
6 Centralina idraulica freno a disco
7 Rullo antiaccavallamento funi
8 Cella di carico per coppia di funi O
9 Gruppo bilanciamento funi
10 TVCC con lampada incorporata
11 Serie di fine corsa di sicurezza |
12 tncoder posizione sollevamento /7
az © o 'S = i
13 Gruppo fine corsa rotativi T R ERMNRCTE O TR Ry a’
aiiifégfEié;ﬁléf§2§£thlﬁlfétiineéggﬁéﬁe ;t:kiﬁéaikéﬁ; y
14 Manicotto rotativo di aggancio — —— —
Scriviamo insieme un futuro pia sicuro i
15 Cruppo motoriduttore di comando manicott
16 Catena di comando manicotto
17 Tendicatena 00 | 11052015 B
18 Serie di fine corsa di sicurezza
19 Sensori presenza modulo
20 Attuatore a vite con finecorsa di campo
REV. DATA DESCRIZIONE DELLA REV. INCARICATO COLLABORAZIONI VERIFICA APPROVATO/ |AUTORIZZATO DA
ZW perm o q g g an CIO J[r OS‘ Oﬁt o Rev. Date Revision description Prepared by Cooperations Checked out by BAESE?;?S/E Issued by Q
: : — PROGETTO  Deposito Nazionale
27 Festoni cavi elettrici DI - INTERIM ALTA ATTIVITA
23 Dispositivo controllo tensione festoni (torsiometro)
TITOLO ESITO SORVEGLIANZA
24 Gruppo comando carrello e . Employer review .
PP Complesso Stoccaggio Alta X POSITIVO
25 Gruppo comando ponte AttivitA - Schema funzionale Approved
carriponte e pinza navata tipo
26 Misuratore laser posizione carrello (X) O NEGATIVO
: — STRUTTURA RICHIEDENTE Dis. N. LIVELLO
27 Misuratore laser posizione ponte (Y) Division applicant Dwg.N DN DI 00042 Lo P [1 COME CORRETTO
28 Lampade illuminazione area di manovra SCALA , it Stton Pt of 1 PER INFORMAZIONE | R
varie For information only
. : . D DEN
29 Fine corsa rotativo (stop di campo) — —_— — —
Size Ao Replaces dwg no. Replaced by dwg no. Files o Lino
IL PRESENTE ELABORATO E' DI PROPRIETA' DI SOGIN S.P.A. E' FATTO DIVIETO A CHIUNQUE DI PROCEDERE, IN QUALSIASI MODO E SOTTO QUALSIASI FORMA, ALLA SUA PRODUZIONE,
ANCHE PARZIALE, OVVERO DI DIVULGARE A TERZI QUALSIASI INFORMAZIONE IN MERITO, SENZA PREVENTIVA AUTORIZZAZIONE RILASCIATA PER SCRITTO DA SOGIN S.P.A.
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