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DISPOSITIVD DAGGANCIO TIPO GRUPPO DI COMANDO CON DOPPIO MOTORE
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OCCHIELLI DI AGGANCID PINZA GRUPPD CARRELLD
D
Y
1 Pos DESCRIZIONE NOTE
A MOTORE AUTOFRENANTE PRINCIPALE Tipo STM o equivalente ||
MOTORE AUTOFRENANTE SECONDARIO (recupero
B funzione) Tipo STM o equivalente
- . RIDUTTORE A VITE SENZA FINE INTEGRATO CON _ _
c RIDUTTORE EPICICLOIDALE (IRREVERSIBILE) Tipo STM o equivalente
C RIDUTTORE A RUOTE DENTATE CILINDRICHE/CONICHE Tipo STM o equivalente c
PINZA AGGANCIO MODULD
@ GRUPPD PONTE |
F
LEGENDA COMPONENTI PRINCIPALI
Pos DESCRIZIONE NOTE
‘ 1 GRUPPO DI COMANDO SOLLEVAMENTO
2 DOPPIA FUNE DI SOLLEVAMENTO PER OGNl RAMO DI SOLL.
3 ALBERO DI SINCRONISMO TAMBURI
4 TAMBURO FUNI DI SOLLEVAMENTO G
5 FRENO DI EMERGENZA
6 | CENTRALINA IDRAULICA FRENO A DISCO AT VTN
7 RULLO ANTIACCAVALLAMENTO FUNI
8 CELLA DI CARICO PER COPPIA DI FUNI —
9 GRUPPO BILANCIAMENTO FUNI
10 TVCC CON LAMPADA INCORPORATA
@ 11 SERIE DI FINE CORSA DI SICUREZZA
PINZA AGGANCID CIPERCHID @ 12 ENCODER POSIZIONE SOLLEVAMENTO (Z) H
@ 13 GRUPPO FINE CORSA ROTATIVI
14 MANICOTTO ROTATIVO DI AGGANCIO MODULO
15 GRUPPO DI COMANDO MANICOTTO
C 16 CATENA DI COMANDO MANICOTTO
17 TENDICATENA
18 SERIE DI FINE CORSA DI SICUREZZA
19 SENSORI PRESENZA MODULO
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26 ALBERO CARDANICO DI SINCRONISMO criviamo insteme un futuro piu sicuro
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28 PERNO DI AGGANCIO COPERCHIO
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40 MISURATORE LASER POSIZIONE PONTE  (Y)
41 | LAMPADE ILLLUMIAZIONE AREA DI MANOVRA O NEGATIVO
42 FINE CORSA ROTATIVO (STOP DI CAMPO STRUTTURA RICHIEDENTE Dis. N. LIVELLO ||
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